	ENAC PILOTE 2008 - CORRIGE

	1  D
	La formule du pont diviseur donne : 
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D'où 
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	2  B
	D'après ce qui précède : 
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	3  A
	L'atténuation à -3 dB est pour (=(0=2(f0 d'où 
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	4  B
	La fonction de transfert en complexe permet de passer à l'équation différentielle :
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	5  D
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	6  A
	La solution de l'équation différentielle avec Vs(t=0)=0 est 
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	7  D
	
[image: image12.wmf]OA
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 et la formule de conjugaison au sommet donne :
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	8  C
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 ce qui, en remplaçant Gt par son expression et après simplification, donne : 
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	9  B
	G est max si 
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	10  D
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	11  A
	( est fixe. Alors 
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	12  C
	Gmax = 10 si f ' + ( = 10 f ' soit ( = 9 f '. Or ( = 18 cm d'où f ' = 2 cm.  

	13 A
	C'est un mouvement à force centrale, le mouvement est plan, M reste dans le plan contenant le centre T de la Terre, la position initiale M0 et la vitesse initiale 
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	14 C
	La trajectoire est circulaire donc l'accélération est normale et vaut 
[image: image27.wmf]h
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	15 D
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	16  B
	Pour une trajectoire elliptique l'énergie mécanique totale est 
[image: image32.wmf]a
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	17  E
	Le satellite immobile à la surface de la Terre est soumis à la force de gravitation 
[image: image34.wmf]r
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 où H est le projeté orthogonal de M sur l'axe des pôles.
Alors la force totale est 
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 ce qui donne : 
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	18 E
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	19 A
	1-2 est adiabatique réversible donc TmVM(-1 = T2Vm(-1 (loi de Laplace) d'où T2 = Tm((v)(-1 = 910 K. 

	20 C
	La loi de Laplace (pour 1-2) donne aussi P2 = Pm((v)( et 2-3 isochore donne 
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	21 D
	La loi de Laplace (pour 4-5) donne TMV4(-1 = T5VM(-1  et 3-4 isobare donne 
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	22 B
	Qc = Q23 + Q34 = (U23 + (H34 = ncv(T3–T2) + ncp(TM–T3) = 
[image: image43.wmf][
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	23 C
	Qf = Q51 = (U51 = ncv(Tm–T5) = 
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	24 A
	W = – Qf – Qc = – 709 kJ/kg.

	25 C
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	26 A
	Si z<0, l'intégration donne 
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÷

÷

ø

ö

ç

ç

ç

è

æ

+

÷

ø

ö

ç

è

æ

+

e

p

=

÷

ø

ö

ç

è

æ

-

+

e

p

=

a

z

a

z

1

a

2

Q

z

z

a

a

2

Q

)

z

(

V

2

0

2

2

0

2

2



	27 B
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 EMBED Equation.3  [image: image48.wmf]z
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 EMBED Equation.3  [image: image50.wmf]z
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	30 A
	Les champs respectifs au-dessus et en dessous du disque percé d'un trou circulaire de rayon b et de centre O sont : 
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[image: image53.wmf]10
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D'où 
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	31 A
	On applique le théorème de Millmann en V–  : 
[image: image55.wmf]1
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d'où  V– (R1+R2) = R1Vs + R2Ve
On applique le théorème de Millmann en V+  : 
[image: image56.wmf]r
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	33 B
	Alors 
[image: image59.wmf]1
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	34 C
	( = arg T = Arctan(– rC() – Arctan(rC() = 2 Arctan(– rC() ; alors tan((/2) = – rC(.

	35 D
	( = –(/2 ( tan((/2) = – 1 d'où rC( = 1 et r = 1000 (. 

	36 C
	Le théorème de Millmann à l'entrée donne : 
[image: image60.wmf]1
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